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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckznigj (OST) § wymagania ogdlne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych w DzielnRsaga Pétnoc m. st. Warszawy
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obg@wjacg podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowankp jdokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na ulicach gminhyZaleca s wykorzystanie OST przy
zlecaniu robot na drogach gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmwymagania ogdlne, wspolne dla
robot obgtych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi dla pagegdlnych asortymentdéw robot
drogowych. W przypadku braku ogolnych specyfikaeghnicznych dla danego asortymentu
robdt, ustalenia dotygzadéwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.
2. Wymagania ogolne
2.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodiaz
dokumentagj projektows, a w wypadku jej braku (remont gstkowy) przedmiarem robét do
kosztorysu ofertowego, ST. i poleceniami inspektaedzoru
2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeiea Wykonawcy
protokotem wprowadzenia na budeteren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dzieknbudowy (wewstrzny dokument
Zamawiajcego) oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowedya komplety ST.-w
przypadku remontu gstkowego -przedmiar i ST.
2.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod
ruchem”) Wykonawca jest zobogziany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoiyd
w sposéb okrdony w okresie trwania realizacji umowyz alo zakdéczenia i odbioru
ostatecznego robo6t. Przed prapseniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru uzgodniony z odpowiednim zgdem drogi i zatwierdzony przez organ zgzapcy
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczerdhot w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu roboét projekt organizacji ruchu powiniencbgktualizowany
przez Wykonawg na biggco W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaje takie jak:



zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp. zapewgdajw ten sposéb bezpiedmtwo
pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warwidocznaci w dzier i w nocy tych
zapor i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne zeglpdow bezpieczestwa. Tablice
informacyjne lda utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji rob6t. Koszt zabezpieczenia terenu buydavie podlega odbnej zaptacie i
przyjmuje s¢, Se jest wdczony w cen umowrg (w kosztach pgednich).

2.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robat

Wykonawca ma obowkek zn& stosowé& w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy katigzania
robot Wykonawca ¢zie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej ,

b) podejmow& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepisow i
norm dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét budowy

2.5. Ochrona przeciwpdgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej, utrzymywé
bedzie sprawny spkz przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy Wykoraawc
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

2.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza eiuzycia materialdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, ofmnego odpowiednimi przepisami
2.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrtomvtasndgci prywatnej i instalacji na powierzchni
ziemi i za uradzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz lzdacych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacpdzer w
czasie trwania budowy
2.8. Ograniczenie obcizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia 0si przy
transporcie materialtdw i wypasania na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagdadunkow. Wykonawcaghlzie
odpowiadat za napraywwszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych.

3. MATERIAL

1. Kruszywo

a) Piasek

-na podsypk -powinien odpowiadawymogom PN-B-06712 [5] -do

zaprawy cementowo-piaskowej -wymogom PN-B-06711 [4]

b) swir do betonu -powinien odpowiaflavymogom PN-B-11111 [7]

c) Thuczey,

d) Kliniec -powinien odpowiadawymogom PN-B-11112 [8]

e) Grys

2. Woda -powinna odpowiadavymogom PN-B-32250 [11]

3. Cement -portlandzki klasy nieasizej n# ,,32,5” wg. PN-B-19701 [10]

4. Beton na tawy B-15 lub B-10 wg. PN-B-06250 [2]

5. Elementy betonowe drobnowymiarowe -drogowe

a) Kraw ezniki

-krawezniki betonowe uliczne prostatne,sciete -100 x 15 x 30 gatunek 1, szare, zgodne z
wymaganiami BN-80 / 6775-03 / 04 i

-krawezniki drogowe prostodtne,$ciete 100 x 20 x 30 BN-80/ 6775 -03 /01
b) Obrzea betonowe

-100 x 20 x 6 -obrzea niskie szare, gatunek | -wykonane zgodnie z

-100 x 30 x 8 -obrzea wysokie BN-80 /6775 -03 / 04 oraz BN-80 / 6775 f01
c¢) Plytki chodnikowe



-0 wymiarach 35 x 35 x 5 szare, gatunek |-zgodB&lz80/6775-03/02 -
o wymiarach 50 x 50 x 8 i BN-80/6775-03/01
d) Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych -powi odpowiadé wymaganiom BN-
80/6775-03/01 [9]
e) Betonowa kostka brukowa
Warunkiem dopuszczenia do stosowania jest posiaggubbaty technicznej, wydanej przez
uprawnion jednostlk. Wymagane cechy fizykomechaniczne-wytrzyndé@loasciskanie po 28 dniach
-srednio 60 Mpa - nagiliwos¢ wg. PN-B-06250 [2] -nie wtej niz 5%-+cieralng¢ na tarczy
Boehmego wg. PN-B-04111 [1] -nieggej nz 4 mm
Na nawierzchnie jezdni i chodnikow na ktérych dgmz®ny jest ruch pojazdow
samochodowych -grulsé -8 cm
-kostka szara na nawierzchni podstawowej
-kostka czerwona na przejach dla pieszych, wjazdach bramowych i wg. uzgadn
z inspektorem nadzoru
Na pozostatych chodnikach -gruiée6 cm -
kostka szara na nawierzchniach podstawowych
-kostka czerwona w miejscach uzgodnionych z inspekt
nadzoru Ksztatt kostki -Behaton , Holland -wg. lstanspektora
6. Nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych
Dla ulic gminnych w Gminie Warszawa Praga Péindegare ruchu -KR 2 -ruckredni.
a) Wykonana warstwa wiaca, wyrébwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna
spetnid wymagania podane w tabeli:

Lp. | Wiasciwosci Kategoria ruchu KR

1 Uziarnienie mieszanki, m 0/12,8; 0/16; /2C

2 Modut sztywndci pelzanial Mpa nie wymaga i

3 Stabilng¢ wg. Marshalla w temp. 60°C, | > 8,(

> 6,0(2

4 Odksztalcenia wg. Marshalla w temp. 60°C, 2,C+5,C

5 Wolna przestrzéw prébkach Marshall 4.5 +8,C
zagszczonych 2 x 75 urzea, % viv

6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probce Marshaih 65,0 + 80,

7 Grubai¢ warstwy z mieszanki mineral-asfaltowej « 3,£+5,0,4,0+6,0,6,0+ €
uziarnieniu: cn-0/12,8;-0/16;-0/20;-0/2E

8 Wskaznik zag:szczenia warstwy, > 9¢€.0

9 Wolna przestrzew warstwie v/v 5C+9,(

1) oznaczony wg. wytycznych -IBDiM, Zeszyt nr 48

2) dla warstwy wyréwnawczej

b) Wykonana warstwéieralna z betonu asfaltowego powinna spéhagmagania podane w tabeli:

Lp. | Wiasciwosci Kategoria uchu KR .

1 Uziarnienie mieszanki, m 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16; 0O/,

2 Modut sztywndci pelzanial Mpa nie wymaga i

3 Stabilng¢ wg. Marshalla w temp. 60°C, | >5t

4 Odksztalcenia wg. Marshalla w temp. 60°C, 2,+5(

5 Wolna przestrzéw prébkach Marshalla, % v 1E+4¢k

6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébce Marshat 75,0 + 90,C

7 Grubai¢ warstwy z mieszanki mineral-asfaltowej « 15+4020+4035+E
uziarnieniu: cm 0/6,3-0/8;-0/12,8;-0/16;-0/2C 4,C+5,05,047,C

8 Wskaznik zag;szczenia warstwy, > 98,(

9 Wolna przestragw warstwie v/v 1E5+5,C

1) oznaczony wg. wytycznych -IBDiM, Zeszyt nr 48
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenze




4. . SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do robdt powinien gy
zgodny z ofey Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolxtakceptowanym przez Zamawi@go, w
przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach, spgiz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez Zamawjeggo. Liczba i wydajrig sprztu powinny gwarantowa
przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji projektowej, SST Sgirz
bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien &y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego wytkowania. Wykonawcadalzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawig lub
wymienia sprzt niesprawny. Jakikolwiek spgz maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgre
zachowania warunkéw umowy, zosjaprzez Wyta/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robdt.
5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakeé wykonywanych robo6t i wikiwosci przewaonych materiatéw. Liczba
srodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Zam@e®go, w terminie przewidzianym umew
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwa i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Zamavdieggo, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegegytbowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
6 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, izh zgodné¢ z dokumentag
projektowy, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rafyitacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami Zamawigiego Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane odyet
wykonywania robét. Wykonawca jest odpowiedzialnyds&tadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez Zamawiagego. Beédy popetnione przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamisungte przez Wykonawgena whasny koszt,
Zz wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pgimie przez Zamawiafego Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokaici przez Lyta/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy odpmwiedzialnéci za ich
doktadnd¢. Decyzje Zamawiafego dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robét kedg oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiwe
w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dec¥amawiagcy uwzgkdni wyniki
badax materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wygptijace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na
rozwazarg kwestk. Polecenia Zamawiggego powinny b§ wykonywane przez Wykonawav czasie
okreslonym przez Zamawiagego, pod grzba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalé , roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbiorowi czsciowemu

c) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu



7.1.a. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbior robét zanikacych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie §db i jakosci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie reajiaalegajs zakryciu. -lgdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentwaania ogolnego pagiu robot
przez inspektora nadzoru. Gotai¢adanej cezsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i powiadamia o tym fakcie inspe&toadzoru.

7.1.b. Odbior casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych robot. Odbioru esciowego robét
dokonuje s wg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. i@dbrobot dokonuje inspektor
nadzoru.

7.1.c. Odbiér ostateczny robot

7.1.c.1. Zasady odbioru ostatecznego roho6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawavpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaiéoiem na
pismie o tym fakcie inspektora nadzoru i Zamawdago. Odbior ostateczny robot ngstw terminie
ustalonym w dokumentach umowy, Itz od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru
zakmczenia robét i przygcia dokumentow o ktérych mowa w punkcie 1.c.2. @dbiostatecznego
rob6ét dokona komisja wyznaczona przez Zamawego w obecriwi inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakaowe] na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikbw badai pomiarOéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z
dokumentagj. W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapana realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robét zanikajych i ulegajicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robdét poprawkowych. W przypadku niewykonanwyznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupetnigiych komisja przerwie swoje czyrgwd i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia zpkammisg, ze jakaé wykonanych robdt w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiegayathganej dokumentacprojektowy i ST. z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kgmi
dokona potgcen, oceniagc, pomniejszogy wartgs¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

7.1.c.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spedzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawdago. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobgrainy przygotowanastpujagce dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

2. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

3. deklaracg zgodndci lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw (atesty) zgodnie z ST.
4. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom
urzadze, (o ile byty wykonywane)

5. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,(o ile byla wymaga
przez odpowiedni organ wydaly pozwolenie)

6. kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

7.1.d. Odbio6r pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonaniaétokwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyoiat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 1.c. ,Odbiér ostateczny robBtzy robotach asfaltowych -przedy okresowe
po okresie zimowym.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&ntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powigigéniu Zamawiajcego o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru w
formie potwierdzonego szkicuetty dolaczone do kosztorysu . Jakikolwiekatt lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych wélepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialn
Wykonawcy od obowizku ukaczenia wszystkich robét. 8dne dane zostgnpoprawione wg
instrukcji Zamawiajcego na pimie. Obmiar gotowych robote¢hzie przeprowadzony z ¢ztcscia
wymagamn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w
umowie lub oczekiwanym przez WykonawmicZamawiajcego

8.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dlugaosci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robdét nie wymagagpgo inaczej, objosci beda
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przeZredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone
wagowo, lsda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiagi .

8.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Zamawiajcego Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalee

w przypadku wystpowania diaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgch przeprowadza
sic w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggh zakryciu przeprowadzaesprzed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieadmd obliczenia &dg wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanymbwierzchni lub oljtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciegksi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moa by¢ dolaczone w formie oddzielnego zafnika do ksizki obmiaréw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Zamawiggym

9 . PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxe jednostik obmiarove
ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmyych wycenionych ryczattowo podstaw
ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvow danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztonysep bedzie uwzgédniac wszystkie czynnii,
wymagania i badania skiadag s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwatczattowe robdt &dg obejmowa: -
robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami, - wart® zwytych materiatow wraz z
kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéransportu na teren budowy, - waito
pracy sprztu wraz z towarzyskymi kosztami, - koszty goednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, -
podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie pglevliczat
podatku VAT.

Uwaga: w kosztach pérednich (w cenie jednostkowej pozycji) nalgy uwzglednié dojazd brygad
roboczych na stanowiska pracy.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne
Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki olélene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vetagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizegghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Zamagdgjn i odpowiednimi instytucjami projektu organizacj
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenieopii projektu Zamawiajcemu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodimeynikajacych z postpu robdét,



(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsgva
ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,

e) konstrukg} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowgi
drenau,

(f) tymczasowg przebudow urzadzea obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizagghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barier wiatet,

(b)utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a)usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

2. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1 Roboty rozbiorkowe

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiérk elementéw drdog..

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanbawiviazujaca

podstawg jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizaabot na drogach gminnych.

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogaajgkich i gminnych w Dzielnicy Praga
Poinoc m. st. Warszawy.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zeanych z rozbidrk
- warstw nawierzchni,

- kraweznikow, obrzey i opornikdw,

- §ciekow,

- chodnikow,

- ogrodzé,

- barier i poeczy,

- znakow drogowych,

- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, podano w OST ,Wymagania ogélne”Jpkt

3. SPRZET



3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zvgzanych z rozbidrk elementdéw drég, ogrodieé przepustow maze by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przez inspektora
- spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 4

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST ,Wymigagolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogroblazeprzepustéw obejmajusunécie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1z8odnie z dokumentacjprojektova, SST
lub wskazanych przez inspektora slledokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji
inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inspektor 2o polect Wykonawcy sporzzenie takiej
dokumentacji Roboty rozbiérkowe rma wykonyw#& mechanicznie lubecznie w sposob okgny
w SST lub przez inspektora W przypadku usuwaniastmanawierzchni z zastosowaniem frezarek
drogowych, nalgy speiné warunki okrélone w SST 2 W przypadku robot rozbiérkowych przgpu
nalezy dokoné:
- odkopania przepustu,
- ew. ustawienia przesoych rusztowa
przy przepustach wgzych od okoto 2 m,
- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sdzyska, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petdw zbrojeniowych i ich odgtiem, demontau prefabrykowanych elementow
przepustéw (np. rur, elementéw skrzynkowych, rammvyz uprzednim oczyszczeniem spoin i
czesciowym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatéeniu ponownego ich wykorzystania, - oczyszczeniaelboanych
elementéw, przewidzianych do powtérnegayaia (z zaprawy, kawatkdw betonu, izolacji itp.ich
posortowania. Wszystkie elementy #iwe do powtdrnego wykorzystania powinnyécysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajic wiasnaciag Wykonawcy,
powinien on przewi& je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez Inspektora. Elementy
materiaty, ktére zgodnie z SST gtajic wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunite z terenu
budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elengentrog, ogrodzei przepustow znajdage s¢
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenjgmjojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@noalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje wiykonania wykopdéw drogowych néile
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w SST 3 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT



7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg robét zwihzanych z rozbiork elementéw drég i ogrodaegest: - dla
nawierzchni, podbudoéw i chodnika -m2 (metr kwadnaftp - dla kravgznika, opornika, obrza,
sciekbéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy -m (metr), - dla znakéw drogowych -szt.
(sztuka), - dla taw betonowych -m3 (metr &Zenny), -dla elementow prefabrykowanych betonowych
i Zelbetowych -szt (sztuka).
-dla wycinania pgtéw -szt (sztuka)
- dla frezowania nawierzchni — m2 (metr kwadratowy)
- dla wywiezienia gruzu — m3 (metr szenny)
- dla wywiezienia prefabrykatéw — szt. (sztuka)
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 7.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST -,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni lub podbudowy
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiérk
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidér celu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki; b)
dla rozbidrki kravgznikdw, obrzey i opornikéw:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c¢) dla rozbiérkiscieku:
- odstongcie scieku,
- reczne wygcie elementowiciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rokbiér celu ponownego jegozycia, z utazeniem
na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupetnienie i wyréwnanie pocia,
- uporzidkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
- reczne wygcie pltyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegarycia, z utaeniem na
poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
e) dla rozbidrki ogrodze
- demonta elementéw ogrodzenia, -
odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dotéw po stupkach z zagczeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/89319)2 [
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiéridelu ponownego jegazycia, z utaeniem w
stosy ha poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatébw z rozbiorki,
- uporzidkowanie terenu rozbiorki;
f) dla rozbidrki barier i parczy:
- demonta elementow bariery lub peczy,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dotow po stupkach wraz z¢gagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/8931-12
[9], - zatadunek i wywiezienie materiatow z rozihr



- uporzidkowanie terenu rozbiérki; g)

dla rozbiérki znakéw drogowych:

- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

- odkopanie i wydobycie stupkow,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zegsagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/89319).2 [
- zatadunek i wywiezienie materiatébw z rozbiorki,

- uporzidkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiorki .faw z betonu

Reczne lub mechaniczne wytamanie tawy

.Odrzucenie uzyskanego gruzu na poboczezautie w stosy
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- uporzidkowanie terenu rozbiorki.

i) dla wycinania wystajcych petow z piyt

drogowych podprostowanie wysiaych petéw

przectcie poprzeczne pitkreczmg lub mechanicznstali
okragtej zatadowanie i wywiezienie olgtych petow
uporzidkowanie terenu rozbiorki

jdla wywiezienia gruzu

zatadowaniegczne lub mechaniczne gruzu $radki transportowe
wywiezienie na place skladowe lub wysypisko
wyladowanie z&rodkow transportowych

k) dla wywiezienia prefabrykatow

zatadunek materiatu na jednostki transportu sanamivego
zabezpieczenie materiatéw po zatadunku przed obsewai
uszkodzeniem wywdzka na place sktadowe lub wysygpisk
odbezpieczenie i wytadunek materiatu

) dla wykonania gicia nawierzchni asfaltowych lub
betonowych przygotowanie i oznakowanie stanowiska
roboczego wyznaczenie trasyaa

cigcie

przemieszczanie oznakowania i sz

likwidacja oznakowania i stanowiska roboczego

2. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO
1. WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 5.
1.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna lgy
frezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentacprojektows i SST.
Jezeli frezowana nawierzchnia madygddana do ruchu bez uknia nowej warstwycieralnej, to jej
tekstura powinna ly jednorodna, ztona z nieciglych przkéw podienych lub innych form
geometrycznych, gwarangigiych réwndc¢, szorstkéc¢ i estetyczny wygid.
Jezeli ruch drogowy ma iy dopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to wowczas, ze wzglow
bezpieczéstwa naley spetné nasgpujace warunki:
a)a) naley usuny¢ sciety materiat i oczyci¢ nawierzchng,
b) b) przy frezowaniu poszczegolnych pasow ruchu, Wyso
podituznych pionowych krawdzi nie mae przekracza40 mm,
c) ¢) przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgmika
(8cieku) dopuszcza siwiekszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokasci wiekszej od 75 mm
wymaga on specjalnego oznakowania,
d) d) krawedzie poprzeczne na zatazenie dnia roboczego powinnydiinowo sciete.
1.3. Uszorstnienie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawieizcowych, ktére charakteryzupic
mal szorstkgciag spowodowasp polerowaniem przez kota pojazdow, albo nadmiaresfalta.
Frezarka powinnécia¢ okoto 12 mm warstwycieralnej tworzc szorstl makrotekstuy powierzchni.



Zeby skrawagce na obwodzie dbna frezujcego powinny by tak dobrane, aby zapewniegularn
rzezbe powierzchni po frezowaniu.
1.4. Profilowanie warstwyscieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieoéei podiwznych i matych kolein lub
innych deformaciji. Jeeli frezowanie obejmie calpowierzchng jezdni i nie lgdzie wbudowana nowa
warstwa scieralna, to frezarka musi bysterowana elektronicznie wazdlem ustalonego poziomu
odniesienia, a szerokbbebna frezugcego nie mee by mniejsza od 1800 mm.
Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylkoemsci jezdni to frezarka me by sterowana
mechanicznie, a wymiar ¢bna skrawajcego powinien by zaleeny od wielkdei robot i
zaakceptowany przezzta.
1.5. Frezowanie warstwyscieralnej przed utazeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania naly uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wagm ustalonego
poziomu odniesienia, zachowuaj spadki poprzeczne i niwedetrogi. Nawierzchnia powinna by
sfrezowana na gbokas¢ projektowan z doktadnéciag + 5 mm.
1.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzeni

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowarbejmuje kilka lub wszystkie warstwy
nawierzchni na gbokas¢ okreslona w dokumentacji projektowe;.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.
2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 7.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami iyta,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 frezowania na zimno nawierzabfaltowej obejmuje:
-- prace pomiarowe,
-- oznakowanie robdt,
--frezowanie,
--zatladowanie kory asfaltowej seodki transportowe -
-odwiezienie kory asfaltowej na odlegéado 20 km na
place sktadowe przenoszenie znakdéw
zabezpieczagych w miag postpu robot
-- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

3 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSIwymagania dotyege wykonania i odbioru
robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgemijaca podstaw jako dokument przetargowy i przy
zlecaniu i realizacji robét na ulicach gminnych wi€nicy Praga Potnoc m. st. Warszawy Niniejsza
specyfikacja nie ma zastosowania do robét fundaoeegrah | zwgzanych z wykonaniem instalaciji.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drég i obejmu;j
a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych,



b) wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Doktadnosé¢ wykonania wykopow i nasypow zgodnie z RSN -02205 -Drogi samochodowe:
Roboty ziemne. Wymagania i badania oraz normazama BN -77 / 8931-12 -Oznaczenie wskka
zag;szczenia gruntu.

1.5.Wymagania dotyczace zagszczenia
Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychipowaspetnia wymagania, dotyce
minimalnej wartdci wskanika zagszczenia(lSS) podanego poji

Strefa Korpusu Minimalna waré IS dla

innych drdg
ruch cezki i b. ruch mniejszy o
cigzki cigzkiegc
Gorna warstwa o griosci 20 cn 1,0C 1,0C
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ¢ 1,0C 0,97

powierzchni robot ziemnyi
2. SPRZET

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 4

2.2. Sprzt do robdét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&zs& mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{@pycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradgtskrzyniowe, tamociagi itp.),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3. TRANSPORT
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 5

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinie
by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego obtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnid
srodkow transportowych powinna byonadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).
Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad walda zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghzi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez inspektora

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me
przekraczéa+1 cmi -3 cm.
Szerokadc¢ gornej powierzchni korpusu nie ger@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.



Pochylenie skarp nie powinno zi¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensenglka.

Maksymalne nieréwniei na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm przy pomiarze fat
3-metrovg, albo powinny by spelnione inne wymagania dotgce nieréwnéci, wynikajgce ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnaici skarp, powinny b okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.

6.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawest m3 (metr szeienny) wykonanych rob6t ziemnych.

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagd@ne” pkt 7.
Roboty ziemne uznajeesiza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Uzyta, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 robét ziemnych obejmuje:

a)dla wykopdw i nasypow

-- prace pomiarowe, -

- oznakowanie robdt,

- -wykonanie kopark pocatkowego wykopu (wcinki) na odktad
-odspojenie i zatadowanie ziemi na samochody

-zmiana stanowiska pracy koparki w wykopie

-r¢czne wykonanie i utrzymanie rowow odwadgégich w wykopie
-przewdz ziemi samochodami i wyladunek w miejsceuddwania w nasyp lub na
odktad -eczne wyréwnanie z grubsza skarp i dna wykopu

-- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyjikachnicznej.
b) dla wywozu ziemi

zatladowaniegczne lub mechaniczne odspojonej ziemiroalki
transportowe wywiezienie na place skladowe lub \pisko
wytadowanie zérodkOw transportowych

4 KORYTA PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE

1.1Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny ki
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nale ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do
osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przeztédl Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umdaliwia¢ nachgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wikszych
niz co 10 metrow.
Rodzaj sprgtu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robo6tadym zakresie. Sposob wykonania musé by
zaakceptowany przezzgta.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powin®¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@adub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez iyta.
1.2. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze



Po oczyszczeniu powierzchni pogionaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdraych poditéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vigze ni projektowane rane podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchmodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Uyta,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w §to
koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe

do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okidonych poniej

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowargzplryta.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego j®)ni
Wskaznik zagzszczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

. Minimalne wartéci wskanika zagszczenia podia (Is)

Strefa korpus Minimalna wartd¢ Is dla
Innych drog
Ruch cezki Ruch mniejsz
i bardzo cgzki od cizkiegc
Gdrna warstwa o grukoi 20 cn 1,0C 1,0C
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ¢
powierzchni podiea 1,0C 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrelzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogowedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien praeka 2,2. Wilgotnd@¢ gruntu poditéa podczas
zag:szczania powinna liyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebraneaggta.

3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagamgélne” pkt 7. Roboty uznajeesiza
wykonane zgodnie z dokumentacja projekfpBST i wymaganiami inspektorazgdi wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

--odspojenie gruntu ze zZtleniem urobku na odktad lub na hatd
--zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
--profilowanie dna koryta lub

podiaza, --zagszczenie,

-- utrzymanie koryta lub podia,

- -uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymagane@dilpr
- -mechaniczne zggzczenie poboczy

- przeprowadzenie pomiarow

b) dla profilowania i zagszczania koryta

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze



-profilowanie podiga wykonywanegcznie lub mechanicznie
-zagszczenie podia wykonywanegcznie lub mechanicznie

5 WARSTWY ODSACZAJACE ODCINAJACE | MROZOODPORNE

1. MATERIALY

1.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paxdes
OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.

1.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gimpcych g
-- piaski,

--Zwir i mieszanka,

a odcinajcych -oprécz wyej

wymienionych: --miat (kamienny).

2. SPRZET

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

2.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej
powinien wykazé sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
--réwniarek,
-- walcow statycznych,
--ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST ,Wymigagolne” pkt 6.

3.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe powinno spetdavymagania okrdone w ST 3 ,Roboty ziemne” oraz ST
4 Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”. Warstwy odcinajca i odgczapca
powinny by wytyczone w sposob umldwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentapjojektows,
Z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny spos6b zaakceptowany przezyta.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno ufiwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

3.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gréipprzy wyciu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkow ¢drzych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu osignieto grubaé projektowan. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoeawarstwy odgczapcej lub odcinagjcej o
grubaici powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglewykona dwuwarstwowo. Rozpoegzie
ukfadania kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez tyta warstwy poprzedniej. W
miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kmuaznaley przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach. Natychmiast po keowym wyprofilowaniu
warstwy odsczapcej lub odcinaicej naley przystpi¢ do jej zagszczania. Zagszczanie warstw o
przekroju daszkowym natg rozpoczyna od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podiznymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtenymi czsciowo naktadajcymi sk,
w kierunku jej gornej krawdzi. Nieréwndci lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny
by¢ wyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodariiedsun¢cie materiatu,



az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach oighnych dla walcéw warstwa odcinap i
odsgiczapca powinna by zagszczana pltytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.
Zageszczanie nalgy kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481 [1]. Wskanik zagszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8]. W przypadku, gdy grmlrnisty materiat wbudowany
w warstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug
normalnej proby Proctora, kontgokagszczenia nalyy oprz€ na metodzie obgken pitytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wep BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztakcemé powinien przekracéa?,2. Wilgotnag¢é
kruszywa podczas zeggczania powinna kdyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotnié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wdgotnasé¢ kruszywa
jest nisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i
réwnomiernie wymiesza

4. OBMIAR ROBOT
4.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.

4.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcigagj i odgczapcej.

5. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 7.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggojojektovs, SST | wymaganiami &jta,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyea:

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

6.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy j z kruszywa obejmuje:

a)dla wykonania warstw ogdezapcych

---prace pomiarowe,

- -uzupetniagce wyréwnanie podia

-- dostarczenie i rozienie piasku warstwami zgodnie z projektem, --
wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag:szczenie wyprofilowanej

warstwy, -- przeprowadzenie pomiaréw

--utrzymanie warstwy.

b)dla wykonania warstw podsypkowych — piaskowe] lubmentowo-
piaskowej -sprawdzenie profilu oraz uzupehpiaj wyrGwnanie podia
-Rozcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowejaz z jej przygotowaniem i
dostarczenie w miejsce wbudowania

-wyréwnanie do wymaganego profilu

-zagszczenie podsypkiecznie lub mechanicznie z polewaniem wod

c¢) dla wykonania warstwy odcingjej

-uzupetniagce wyrdwnanie podia

-rozécielenie warstwy odcinagej i wyréwnanie do wymaganego profilu
-.zagszczenie warstwy odcirggej z polewaniem wed



6 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. MATERIALY

1.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puder OST
~Wymagania ogélne” pkt 3.

1.2. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw koulscyjnych nawierzchni

sg: a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:

-- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

-- uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
-- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

-- uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[13],

-- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 #2],zgod Uzyta.

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

2.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywaé szczotek ¢gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogigny
bezpdrednio przed skropieniem warstwa powinng bgzyszczona z kurzu przyyciu spezonego
powietrza.

2.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnacbyczyszczona. 2eli do czyszczenia warstwy byta
uzywana woda, to skropienie lepiszczemzmoasipi¢ dopiero po wyschgciu warstwy, z wyjtkiem
zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchniazendy¢ wilgotna. Skropienie warstwy nme
rozpoca¢ sSie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia. Warstwa nawierzchni powiroy
skrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno d@pstych gcznie (za pomag
weza z dysz rozpryskows). Temperatury lepiszczy powinny g sie w przedziatach podanych
ponizej
Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepizcz: Temperatury (oC
1 Emulsja asfaltowa kationoy od 20 do 40*
2 Asfalt drogowy D 20 od 140 do 15
3 Asfalt drogowy D 30 od 130 do 14

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrz& do temperatury zapewnigej wymagan lepkas¢.

Jezeli do skropienia zostalazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedby dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw
odparowania wody z emulsji. W zalesci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do
24 godzin.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glylwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzsjlko niezlgdny ruch budowlany.

3. OBMIAR ROBOT
3.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

3.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows jest: -m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzch-m2 (metr
kwadratowy) powierzchni skropione;j.



. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 7.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

5. PODSTAWA PLATNOSCI

5.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
5.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnydinobje:

--mechaniczne oczyszczenie zHaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wgdub wyciem spgzonego powietrza,

-- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

b) Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych wiogg:

-- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

--podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

-- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

--przeprowadzenie pomiaréw i bada

laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigzn

7 PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
1. MATERIALY
1.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania patanOST
~Wymagania ogdélne” pkt 3.
1.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudajucznia, wg PN-S-96023 [9]a's
-- kruszywo tamane zwykle: tlucae
kliniec, wg PN-B-11112 [8],
-- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
1.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nafe uzy¢ nas¢pujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
-- thuczea od 31,5 mm do 63 mm,
-- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
--kruszywo do klinowania -kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inspektor mae dopyci¢
do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrspérdéd wymienionych w PN-S-96023
[9], dla ktorych wymagania zostaonkreslone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna lyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], élarymi dla:
-- klasy co najmniej Il -dla podbudowy zasadniczej,
klasy Il i lll -dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudow lub podbudowy zasamjicaley stosowa kruszywo gatunku co
najmniej 2.
2. Wykonanie robét
2.1.0g0dIne zasady wykonania robét podano w ,, G&ci ogolnej”
2.2.Konstrukcja jezdni
2.2.1. Warstwa tlucznia
Warstwa ttucznia powinna bByutozona na podtzu zapewnigicym nieprzenikanie @stek
podiaza do warstw wyej lezacych. W przypadku zastosowania warstwy odgiogjj z materiatu
Ziarnistego powinien ldyspetniony warunek wygany wzorem:
D15 <= d85 w ktérym
D15 -wymiar ziarna warstwy zabezpieczanej przedmikaniem, odpowiadgfy na krzywe skladu
ziarnowego 15% zawargoi.
d85 -wymiar ziarn podia gruntowego lub materiatu ziarnistego warstwy zphlexzagcej przed
przenikaniem, odpowiadgjy na krzywej sktadu ziarnowego 85% zawseto
2.2.2.Dolna warstwa nawierzchni lub podbudowy
powinna by zagszczona bez klinowania



2.2.3.Gorna warstwa nawierzchni lub podbudowy
Gorm warstwe podbudowy klinuje si klincem 4/20 i kruszywem drobnym granulowanym 0,075/4
(wg. BN83/6774-02), ewentualnie ktiem 4/20 lub kruszywem naturalnym otoczonym legieat
Gorm warstwe nawierzchni klinuje siklincem i kruszywem granulowanym 0,075/4
2.2.4. Gruba¢ warstw
Minimalna grubé¢ warstw podbudowy lub nawierzchni po zagczeniu powinna wynasi7 cm
Tolerancja grubgti po zagszczeniu i zaklinowaniu w stosunku do podanej wekae nie powinna
przekracza+ 2 cm
Podbudowy i nawierzchnie o grumd powyzej 20 cm nalgy wykona& w dwoch warstwach.
Konstrukcja jednowarstwowa powinna spednigymagania dla warstw gérnych.
2.2.5. Szeroké&t podbudowy i nawierzchni
spadki poprzeczne i tolerancje rowoiow kierunku podtanym i poprzecznym natg wykona wg.
PN-84-S-96023
3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z thucznia nie w@by¢ po zagszczeniu mniejsza od
1,5krotnego wymiaru najwkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébowarstwy podbudowy po
zag:szczeniu nie mae przekracza20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa
w dwodch warstwach.
Kruszywo grube powinno lByroztazone w warstwie o jednakowej grudog przy wyciu uktadarki
albo rowniarki. Grub&t roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zag:szczeniu i zaklinowaniu agjneta gruba¢ projektowan.
Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma praegjami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszyin30 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpogz siec od krawdzi i stopniowo przesuwssigc pasami podtznymi,
czesciowo naktadajcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym
spadku poprzecznym powinno rozpgesie od dolnej krawdzi i przesuwa sie pasami podiznymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.
W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, pgwatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklirmia kruszywa grubego. Do
zag:szczania nalgy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagint8 kN/m, albo
ptytowa zag;szczarlk wibracyjms o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Gi¢hearstwy
luznego kruszywa drobnego powinnathigka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszgmwdego
zostaty wypetnione kruszywem drobnymzdketo konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywea
kruszywa drobnego nate powtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penettow
warstwe kruszywa grubego. Po zgggzczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesurné z
podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa gyalveystawaty nad powierzchnod 3 do 6 mm.
Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigklnpstkowym
nie mniejszym ri 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego
w czasie szczotkowania.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST 0 ,Wymiagagdlne” pkt 8.

4.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowyuzzhia kamiennego.

5. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 7.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

6.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy tluczniowej obejmuje:
a) dla dolnej warstwy

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



-- oznakowanie robot,

--przygotowanie podia,

-- dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania, --
roztoSenie dolnej warstwy kruszywa,

-- zag:szczenie warstwy dolnrj

--przeprowadzenie pomiarow

b) dla warstwy gornej

-mechaniczne rdzielenie gornej warstwy kruszywa -
zagszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilSamiwod
-posypanie gornej warstwy miatem kamiennym
-utrzymanie podbudowy w czasie robot.

8 PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU
1. MATERIALY
1.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
Ogdlne wymagania dotysee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padaw OST
~Wymagania ogolne” pkt 3.

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.
2.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu

Przed przysfpieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki a@bgo betonu oraz wyniki baftla
laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikéw i prébidteriatdbw pobrane w obecim Inzyniera do
wykonania badakontrolnych przez layniera.
Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na:
-- doborze kruszywa do mieszanki,
-- doborze iléci cementu,
-- doborze ildci wody.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui& si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne wg PN-S-9603987 [20].
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch podano w tablicy 3 i na rysunku 1 i
2. Uziarnienie kruszywa powinno bytak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywala
maksymalg szczelné¢ i urabialng¢ przy minimalnym zayciu cementu i wody.

3. Wbudowywanie i zag:szczanie mieszanki betonowej

Ukfadanie podbudowy z chudego betonu malerykonywa uktadarkami mechanicznymi,
poruszajcymi sk po prowadnicach. Przy ukladaniu chudej mieszandiotowej za pomac
rowniarek konieczne jest stosowanie prowadnic. Vélahie za pomagcrowniarek bez stosowania
prowadnic, m@e odbywa& si¢ tylko w wyjatkowych wypadkach, okéonych w SST i za zged
Inzyniera.
Podbudowy z chudego betonu wykonuje @i jednej warstwie o gruloi od 10 do 20 cm, po
zagszczeniu. Gdy wymagana jest ckgza grubé, to do uktadania drugiej warstwy
przyshpi¢ po odbiorze jej przez hyniera.
Natychmiast po rozieniu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpocaé¢ jej zagszczanie.
Powierzchnia zagszczonej warstwy powinna ndieprawidtowy przekréj poprzeczny i jednolity
wyglad.
Zageszczanie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegazrd,98
maksymalnego zagzczenia okridonego wedtug normalnej proby Proctora zgodnie zB2N
04481:1988 [9], (dzy cylinder metoda Il). Zagpzczenie powinno ldyzakaiczone przed
rozpoczciem czasu wjizania cementu.
Wilgotnos¢ mieszanki chudego betonu podczas ¢gagzania powinna By rowna wilgotngci
optymalnej z tolerangj+ 10% i -20% jej wartsi.
3.1. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaoboty, aby unik& podiwnych spoin roboczych,
poprzez wykonanie podbudowy na catej szegokkoryta.



Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wysgtujg spoiny robocze, to spoiny w goérnej warstwie
podbudowy powinny byywzgledem nich przesusgie o co najmniej 30 cm dla spoiny pozhej i 1 m
dla spoiny poprzecznej.
3.2. Nacinanie szczelin

W poczatkowej fazie twardnienia betonu zaleca siyciecie szczelin pozornych naetokasé
okoto 1/3 jej grubéci. Szeroké¢ nacktych szczelin pozornych powinna wynosid 3 do 5 mm.
Szczeliny te naley wycia¢ tak, aby cata powierzchnia podbudowy byta podnialpa kwadratowe lub
prostokitne piyty. Stosunek diugoi ptyt do ich szerokii powinien by nie wickszy niz od 1,5 do
1,0.
W przypadku przekroczenia gornej granicy siedmiodmj wytrzymatdci i spodziewanego
przekroczenia dwudziestémiodniowej wytrzymatéci na sciskanie chudego betonu, wycie
szczelin pozornych jest konieczne.
3.3. Piekégnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinné batychmiast po zagzczeniu poddana péginaciji.
Piekgnacja powinna hyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjcych sposobdéw:
a)a) skropienie preparatem pighacyjnym posiadagym
aproba¢ techniczm, w ilosci ustalonej w SST,
b) b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszezédtia z tworzywa sztucznego, wong na
zakfad co najmniej 30 cm i zabezpiecz@nzed zerwaniem z powierzchni podbudowy przezryiat
c) ¢) przykrycie matami lub wi6kninami i spryskiwani@dy przez okres 7 do 10 dni,
d) d) przykrycie warsty piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przdaeas 7 do 10 dni.

Stosowanie innychsrodkdw do piejgnacji podbudowy wymaga kdorazowej zgody
Inzyniera. Nie nalgy dopuszczazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikré do
10 dni pieégnaciji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlanyerodbywé sic wytacznie za zgogl
Inzyniera.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.

4.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy ad#go betonu.
5. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 7.

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
6.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z chudego betonuraljej

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

-- dostarczenie materiatow,

--wyprodukowanie mieszanki, --

transport na miejsce wbudowania, -

-przygotowanie podta,

-- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezigm@vadnic oraz innych materiatéw i ydzen
pomaocniczych,

-- roztoSenie i zagszczenie mieszanki,

-- ewentualne nacinanie szczelin,

--pielegnacija wykonanej podbudowy, -

- przeprowadzenie pomiarow i bada

laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technigjz



9. WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI MINERALNO-

ASFALTOWYMI

1. MATERIALY
1.1. Ogélne wymagania dotycgre materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST
~Wymagania ogoélne” pkt 3
1.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i
wbudowywanych na geco, naley stosowa kruszywa spetnigce wymagania okééone w ST
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego”
1.3. Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze nalgy stosowa wypetniacz
wapienny spetiacy wymagania podane w ST ,Nawierzchnia z betonaltasfego”
1.4. Lepiszcza
Lepiszcza powinny spetrdavymagania okrdone w ST ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwamnie profilu masa mineralno-asfaltowa
Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodtpmego powierzchnia

podbudowy powinna zostaoczyszczona z fmego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem.

Warunki wykonania oczyszczenia i skropienia podbwdgodane $ w ST 6 ,Oczyszczenie i

skropienie warstw konstrukcyjnych”. Powierzchinpodbudowy, na ktérej grubé warstwy

wyréwnawczej bytaby mniejsza od gruiso minimalnej uktadanej warstwy wyrownawczej, rgle

sfrezowd na gkbokas¢ pozwalajicg na jej utaenie. Frezowanie nawierzchni natevykona zgodnie

z ST 2"

2.2. Uktadanie i zagszczanie warstwy wyrOwnawczej

Minimalna grubdé¢ warstwy wyréwnawczej uzatgiona jest od grubimi kruszywa w
mieszance. Najwkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracfy5 grubdci uktadanej
warstwy. Przed przygpieniem do ukladania warstwy wyréwnawczej Wykonawpawinien
wyznaczy niwelet ukladanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej osi za pompstalowej
linki, po ktérej przesuwa si czujnik urzdzenia sterucego ukladark Maksymalna grubi
uktadanej warstwy wyrownawczej nie powinna przeked® cm. Przy grubixi przekraczajcej 8 cm
warstwe wyréwnawcz nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach nie przekraczeych od 6 do 8
cm. Warstw wyréwnawca uklada s wedlug zasad okéonych w ST ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”
Zagszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasi@ltowej wyprodukowanej i
wbudowanej na gaco odbywa s wedlug zasad podanych w ST ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”
Ze wzgkdu na zmieng grubag¢ zagszczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robot, na
podstawie przeprowadzonych prob, przedstawyrirerowi do akceptaciji sposéb zsgczania warstw
wyréwnawczych w zatenosci od ich grubéci.

2.3. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyromgjapodbudowy we wikgiwym
stanie, a do czasu ulzenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia
podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wkasny.
3 OBMIAR ROBOT
3.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.
3.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest Mg (megagram) [lub t —(tona)] wbudowanej @i mineralno-
asfaltowe].

4. ODBIOR ROBOT
4.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymageagé@ne” pkt 7



Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

4.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyroéwnania podbudowy nalelo robdt ulegajcych zakryciu.
Zasady ich odbiorugsokreslone w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 7

5. PODSTAWA PLATNOSCI
5.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

5.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg (t) wyrbwnania podbudowy mie&zamineralno-asfaltowobejmuje:
--prace pomiarowe i roboty

przygotowawcze, --oznakowanie robat,

-- dostarczenie materiatow,

- -oczyszczenie podbudowy z usggiem zanieczyszche

na pobocze

--posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzen

obcych krawznikow i opornikéw

--reczne lub mechaniczne razelenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatoymi spadkami i
profilem,

--przeprowadzenie pomiaréw — sprawdzenie profilprpecznego i podimnego.

10 WYROWNANIE PODBUDOWY TLUCZNIEM

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

1.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnaa ttuczniem

Przed przysipieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia pattwy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczyszgzegodnie z ST 6 ,Oczyszczenie i skropienie warstw
konstrukcyjnych” Powierzchnia podbudowy tluczniovidp podbudowy z kruszyw przewidziana do
wyréwnania, powinna zostgrzed uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowsmgtbokas¢ 7
cm. W miejscach gdzie grufio warstwy wyrownawczej jest mniejsza od grédiominimalnej
warstwy wyréwnawczej, istnigfg podbudow naley wzruszy na taly glebokas¢, aby wraz z
przewidywam warstwg wyrébwnawcz zapewnita po zagzczeniu jej stabilng. Prace pomiarowe
powinny by wykonane w sposdb umowviajacy wykonanie wyrownania podbudowy zgodnie z
dokumentagj projektows. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania véwnania podbudowy
powinny by wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymarye w czasie robot przez
Wykonawe. Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przezymiera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umaliwia¢ nacagniccie linki do wytyczenia robot w odgiach nie wgkszych nk co 10 m.
Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najaistawt wzdtuz istniepcej podbudowy prowadnice w
taki sposob, aby wyznaczaly onécisle warstwe wyrownawca podbudowy w stanie
niezagszczonym. Prowadnice winny dyustawione stabilnie, w sposéb wyklucgaj ich
przesuwanie siw czasie ukladania i zeggczania kruszywa.
1.3. Whudowanie i zagszczenie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyrdéwnawczej z tlucznia nie 2@moby po
zag:szczeniu mniejsza od napliszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwwyrownawcza z
tlucznia uktada siwedtug zasad okénych w ST 7 ,Podbudowa z ttucznia kamiennego”
2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.
2.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest m3 (metr szeienny) wbudowanego kruszywa.
3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagd@ne” pkt 7.



Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem teji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy galdo rob6t ulegajcych zakryciu.
Zasady ich odbiorugsokreslone w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 7

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m3 wyréwnania podbudowy ttuczniéejmuje:

-- transport materiatu na plac budowy,

-- prace pomiarowe [ roboty

przygotowawcze, --oznakowanie robat,

--dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- -oczyszczenie podbudowy z usgriem zanieczyszche

na pobocze

-- roztozenie tlucznia,

--roztozenie kruszywa klinujcego i polewanie wag--

zag:szczenie roxielonego i wyréwnanego kruszywa,

- .-sprawdzenie profilu warstwy wyréwnawczej

- -pielegnacja przez posypanie piaskiem i polewanieavod

(kol.03 i 04)

11 . NAWIERZCHNIA GRUNTOWA ULEPSZONA

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej métwnicznie
11.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gratowe]

Przed rozpocgiem robét Wykonawca powinien dostarézgzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki optymalnej oraz probki gruntéw egrmczonych na mieszankpobrane w
obecndci Inzyniera. Zaprojektowany skiad mieszanki powinien @digd& wymaganiom podanym
w tablicy 3 i na rysunku 1 lub w tablicy 4 i na uydu 2 i zawieré&
-- opis i wyniki bada gruntéw,
-- okreslenie wilgotndci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podamejormie PN-B-04481

3].

1.1.2. Whudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszanloptymaly zaleca s wbudowyw& sposobem
powierzchniowym. Na wyprofilowanym podio w kierunku podhanym i uformowanym poprzecznie
ze spadkiem okoto 4%, nale na catej powierzchni rozky¢ réwnomiernie grunt doziarnigy
(spoisty). Grunt doziarniagy maze by rozktadany bezpmednio po przywiezieniu lub gromadzony w
pryzmach i rozkladany przed mieszaniem. Przed mzpeeem mieszania nalg sprawdz
wilgotnos¢ gruntéw. W przypadku gdy jest onazsia od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 %
jej wartasci, naleey doda& wody do uzyskania wilgotoi optymalnej, a w przypadku gdy jest #syga
0 wiecej niz 10% jej wartéci, grunt naley przesusz§. Mieszanie gruntéw natg wykonywa do
czasu uzyskania jednolitej barwy i struktury mieddaNalery zwraca uwag, aby wymieszana byta
cata zaprojektowana grufo warstwy gruntu podia. Sprzt mieszajcy powinien posuwa Sie
wzdtuz drogi rownolegtymi pasamBlady kolejnych przejazdéw powinny nakigdsic na szerokeci
od 10 do 15 cm. Po zakezeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntugkszych od
0,5 cm. Wymieszany grunt nale wyrowna i wyprofilowaé, a nasfpnie zagsci¢c walcem
ogumionym, wielokotowym lub gtadkim o masie od #i65,0 Mg.

Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym hatezpoczyna od kravedzi i
stopniowo przesuwapasami podiznymi czsciowo naktadajcymi s w kierunku jej osi.
Zagzszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osijgniecia wskanika zagszczenia wymaganego w



dokumentacji projektowej i SST.zii dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykie
nawierzchni o grubizi powyzej 15 cm, to wbudowanie mieszanki nglevykona& dwuwarstwowo.

Wszystkie wymienione wiej czynndci nalezy wykona® oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszapkoptymalry zaleca & wbudowywa& sposobem korytowym.
Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o gbokasci od 30 do 35 cm i spadku
poprzecznym co najmniej 4%. Grunty przeznaczonmszanki powinny by uktadane w pryzmach
wzdtuwz drogi lub bezpé&rednio dowaone do koryta. Rozkiadaesie tak, aby grubid warstwy
mieszanej nie przekraczata 15 cm. Ukladanie wagstwitu gliniastego i gruntu piaszczystego male
wykonywa na przemian. Grulsé warstw zaley od proporcji gruntbw w mieszance optymailnej.

Dla ochrony pionowych kraydzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki przed
Zzanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zalegcaldadanie krawdzi jedry lub dwoma warstwami
darniny lub deskami ustawianyrgbiem, ktére naley usuryé po przemieszaniu gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszcza ¢ sitakze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku, gdy w podiozalegag lekkie gliny).

Zasady wykonywania robdt sposobem powierzchniowyin asalogiczne do podanych przy
wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystychad® poprzeczny podta powinien by
wigkszy od 2%.

2. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST

3. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni gruntowej ulepszobejmuje:

a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie -

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

-- dostarczenie i rozi@nie materiatow warstwami na zadmy grubcé i szerokde,
-- wymieszanie materiatow,

-- wyréwnanie do wymaganego profilu,

-- skropienie wod i zagsszczenie poszczegolnych warstw,

-- przeprowadzenie pomiarow i bada

laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigzn

b) dla nawierzchni ulepszonej chemicznie

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

-- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezidrgkowa,

-- dostarczenie do miejsca wbudowania i reetdesrodka chemicznego,
-- wymieszanie w korycie z gruntem pogéo

-- wyréwnanie, wyprofilowanie i zagzczenie,

-- przeprowadzenie pomiaréw i bada

laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigzn



12 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

1.2. Podiae

Podiae maze stanowd grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym begmainio uktadana jest
nawierzchnia. Grunt podta powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadhskmi
przemarzania. Wskaik zag:szczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11]ip@am wynost
Is31,0.
Podlaze gruntowe pod nawierzchknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami akoaymi w
4 Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

1.3. Podbudowa

Podbudow pod ut@enie nawierzchni z ptyt betonowych pgostanowd: -- podiaze z gruntu
rodzimego, ulepszone piaskiemwirem, odpadami z kamieniotomow, wyprofilowane pgszczone
dolIs 31,0,
-- istniegca nawierzchniawirowa, thuczniowa lub brukowa z zastosowaniem weysvyrownawczej
Z piasku od 3 do 5 cm lub inny rodzaj podbudowydmyoz dokumentagj projektows. Warunki
wykonania podbudowy powinny odpowigdaymaganiom zawartym w odpowiednich OST.
1.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z ptyt betonowych malstosowa
krawezniki betonowe uliczne lub betonowe drogowe wg BMe3F5-03/04 [9] oraz krageniki
kamienne drogowe wg BN-66/6775-01 [6]. Rodzaj stasnych krawznikdw powinien by zgodny z
dokumentagj projektows, SST lub wskazaniami fgniera.
Wymagania dotyce ustawiania kraggnikOw powinny by zgodne z ST 16 ,Krageniki
betonowe”.
1.5. Podsypka

Na podsypk (warstwe wyrébwnawca) nalery stosowa piasek gruby wg PN-B-06712 [1].
Grubas¢ podsypki i warunki jej stosowania powinnydgodne z dokumentacprojektows, SST lub
wskazaniami layniera.

1.6. Uktadanie piyt
1.6.1. Sposéb ukfadania ptyt

Sposob (desg uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostydikiach powinien b§
zgodny z dokumentagcprojektows, SST lub wskazaniami fgniera. Ogolne zasady uktadania ptyt na
prostych i fukach podano w p. 5.6.21 5.6.3.
1.6.2. Ukladanie ptyt na odcinkach prostych

Ptyty szdciokatne na odcinkach prostych powinny¢bytozone tak, aby dwa boki kdej z
nich byty prostopadte do osi drogi. Na krglziach bocznych nawierzchni powinnychytozone ptyty
infuly lub potéwki. Ptyty kwadratowe na odcinkachroptych powinny by utozone rzdami
prostopadiymi do osi drogi albogdami nachylonymi do osi drogi podtkem 450 z infutami.
1.6.3. Ukiadanie ptyt na tukach

Ptyty széciokatne na tukach powinny gy
utozone w ten sam sposéb jak na odcinkach prostychjetdkak aby kierunki spoin poprzecznych
pokrywaly sé z promieniami tuku. Ptyty kwadratowe na tukach jpmw by utozone w ten sam
sposob jak na odcinkach prostych z tym zasemiem, Se w przypadku uienia ptyt rzdami
prostopadiymi do osi kierunki spoin poprzecznyctvipmy pokrywd sie
z promieniami tuku. W przypadku utenia ptyt rzdami uké@nymi, kierunki spoin powinny ky
nachylone poddem 450 do stycznych tuku.
1.7. Wypelnienie spoin
Wypetnienie spoin w nawierzchniach z piyt betonolwypowinno by wykonane zgodnie z
dokumentagj projektows, SST lub wskazaniami kgniera.



Przy wypetnianiu spoin przez zamulanie -piasek pewm zawierd od 3 do 8% frakcji
mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinn@ lyykonane na peinwysokae ptyt. Wypetnienie
spoin zapraw cementow o wytrzymatdéci R28 3 20 MPa, powinno bywykonane w gib nie mniej
niz na 2/3 wysokeci ptyty. Przy wypetnianiu spoin magzalewow -przed zalaniem spoiny powinny
by¢ wypetnione piaskiem do 2/3 wysaiab ptyt.

1.8. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z pityt betonotvypowinny by stosowane tylko w
przypadku wypetnienia spoin zaprawementow. Szczelin dylatacyjne powinny éywypetnione
mag zalewowy w taki sam sposéb jaki stosuje przy wypetnianiu spoin mazalewowy.
W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z phzegiokatnych i kwadratowych szczeliny
dylatacyjne powinny by wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powibyt wykonane
rowniez miedzy nawierzchr i kraweznikami. Na nawierzchniach placéw oprocz szczelin
poprzecznych powinny Bywykonane szczeliny podine w odsgpach co 5 do 7 m.

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchphg betonowych.

3. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 7.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-- przygotowanie podia lub podbudowy,

-- wykonanie podsypki.

Zasady ich odbiorugsokreslone w OST ,Wymagania ogolne”.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowyaturowych obejmuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
--oznakowanie robot,

-- przygotowanie podia lub

podbudowy, --dostarczenie materiatdw,

--wykonanie podsypki,

--utozenie piyt oraz oczyszczenie i wyregulowanie
spoin, --wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych

-- pielegnacg nawierzchni,

-- przeprowadzenie pomiardw i bada

13 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogolne zasady wykonania rob6t



Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagdlne” pkt 6.
1.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych poszczegoinych sktadnikow i probkateriatdéw pobrane w obeditd Inzyniera do
wykonania badakontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
-- doborze sktadnikdw mieszanki mineralnej,
-- doborze optymalnej ikei asfaltu,
-- okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikéw z zatoSeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui& sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

1.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mailmych do warstwycieralnej z

betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawsaitasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maieej do warstwycieralnej
Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu

Wymiar ocze Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruch
sit #, mn
Zawartagé KR 1 lub KR KR 3 do KR ¢
asfaltt
Mieszanka mineralna, ir
od ( od 0 d¢ od0doi |od( od ( od ( od (
do 2( 16 luboc (lubod( [do 2( do 201 do 1¢ dol2,¢
0do 12, |do®6,:
Przechod:
przez: 25,
20,C 10C 10C 10C
16,C 88+10( 10C 88+10( 90+10( 10C
12,¢ 78+10( 90-+10( 78+10( 67+10( 90+10C (10C
9,€ 68+9: 80-+10( 68+8¢ 52+8: 80+10C |87+10(
8,C 59+8¢ 69+10( 10C 59+7¢ 38+62 70+8¢ 73+10(
6,2 54+8¢ 62+9¢ 90-+10( 54+67 30+5( 63+8( 66+8¢
4.C 48+7¢ 56+87 78+10( 48-+6( 22+4( 55+7( 57+7¢
2,C 40+70 45+7¢ 60+10( 39+5(C 21+37 44+5¢ 47+6(C
zawartgé 29-+5¢ 35+64 41+71 29+3¢ 21+3¢€ 30+42 35+4¢
ziarn > 2,( (41+71 |[(36+65 [(29+59 (62+71 [(64+79 [(58+70 [(52+65
0,8t 20+47 26+5( 27+5z 20+2¢ 20+3¢ 18+2¢ 25+3¢€
0,4z 13+3¢ 19+3¢ 18+3¢ 13+2( 17+3C 12+2( 1827
0,3( 10+31 17+3: 15+3¢ 10+17 15+2¢ 10+1¢ 16+2:
0,1¢ 7+2¢ 13+2¢ 13+2¢ 71z 12+2¢ 8+1¢t 1217
0,1¢ 6+2C 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+1°F
0,07t 5+1C 7+11 8+1Z 5+7 10+1F 6+9 7+9
Orientacyjni 5,0+6,* 5,0+6,* 5,5+6,F 4,5+5¢ 4,3+5,¢ 4,86, [4,8+6F
zawarosc
asfaltu v
MMA, % m/m
1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgoe




1.2.2. Warstwa wizgca, wyréwnawcza i wzmacniagca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwy wiizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w
tablicy 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanéhearalnych do warstwy wkacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBath

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert igtalony na podstawie badarobek
wykonanych wg metody Marshalla; prébki powinny syiet wymagania podane w tablicy 6 Ip. od
1do5.

Wykonana warstwa wkgca, wyrdwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego
powinna spetni@wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu

asfaltowego
Lp. Wiasciwosci Wymagania woec MMA
I warstwyscieralnej z B/
w zaleznosci od kategor
rucht
KR 1lub KR Z |KR 3 do KR ¢
1 |Modut sztywndci petzania 1), MF nie wymaga & |>14,0> (318)4
2 [Stabilng¢ probek wg metody Marshalla >5,5 2 >10,0 3
temperaturz 600 C, kM
3 |Odksztalcenie probek jw., od 2,0do 5, [od 2,0 do 4,
4 |Wolna przestraew prébkach jw., % vi od 1,5do 4, |od 2,0 do 4,
5 |Wypelnienie wolnej przestrzeni w probki od 75,0 do 90. |od 78,0 do 86.
jw., %
6 |Gruba¢ w cr warstwy z MMA o uziarnieni
od 0 mmdo 6,3m od 1,5 do 4,
od 0 mmdo 8,0m od 2,0 do 4,
od 0 mmdo 12,8 m od 3,5do5, [od 3,5do 5,
od 0 mmdo 16,0 m od 4,0do 5, [od 4,0do 5,
od O mmdo 20,0 m od 5,0do 7, |od 5,0 do 7,
7 |Wskanik zagszczenia warstwy, >08,( >08,(
8 |Wolna przestrag@w warstwie, % (v/v od1,5do5, [od 3,0 do 5,
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, indtaje -zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy projeltania
sktadu MMA
2) proébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obhgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowargpm,

1.3. Przygotowanie podtea

Podtae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lgyprofilowane i rowne.

Powierzchnia podita powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyigksze od podanych w tablicy 7.




Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place podiaze pod warstw

scieralrg  wiazgca i wzmacniagca
1 Drogi klasy A, Si Gl 6 9
2 Drogi klasy G i - 9 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkir

W przypadku gdy nierowrci podiaza g wieksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley
wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej. Przed razoiem warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego, patamaley skropt emulsy asfaltows lub asfaltem
uptynnionym w ilgci ustalonej w SST. Zalecanedti asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraxmikdéw, wtazow, wpustow itp. ugdzen powinny by pokryte asfaltem
lub materialem uszczelnigym okrglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

Lp. Podtaze do wykonania warstv llos¢ asfaltu po odparowaniu wo
z mieszanki betonu asfaltowe z emulsji lub uptynniacza z asfe
uptynnionego, kg/m

Podilaze pod warstwy asfaltovg

1 Podbudowa/nawierzchnia ttucznic od 0,7 do 1,
2 Podbudowa z mechanicznie kruszywa stabilizowa od 0,5 do 0,
3 Podbudowa z chudego betonu lub gr

stabilizowanego cementt od 0,3 do 0,
4 Nawierzchnia powirzchni asfaltowa o chropowa od 0,2 do 0,

1.4. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozomg warstwe nalery skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia mgdzywarstwowego, w ilci
ustalonej w SST. Zalecane §tb asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoludy uptynniacza
podano w tablicy 9.

1.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nisza od +50 C dla wykonywanej warstwy grétio> 8 cm i + 100 C dla wykonywanej
warstwy grubéci L 8 cm. Nie dopuszczagsukiadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtazu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnegaowfat> 16 m/s).

1.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bwbudowywana uktadagk wyposaomna w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy
projektows. Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna lyzsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3. ¢gagzanie mieszanki powinno odbyivasie
bezzwtocznie zgodnie ze schematem gtzejalca ustalonym na odcinku prébnym.



Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshnie mniej

niz: -dla asfaltu D 50 1300 C,

-dla asfaltu D 70 1250 C,

-dla asfaltu D 100 1200 C,

-dla polimeroasfaltu -wg wskazgroducenta polimeroasfaltéw.

Zageszczanie nale rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utzonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie. Zicze robocze powinno Byrowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyeasfaltowo-kauczukogv Sposéb wykonywania
ztacz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagegddne” pkt 8.

21.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni e asfaltowego.

3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST 0 ,Wymeagagolne” pkt 7 Roboty uznaje¢sza
wykonane zgodnie z dokumentagprojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania PN-S-
96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 9. 4.2. Cena
jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m2 warstwyirezchni z betonu asfaltowego obejmuje:
a) dla warstwy wizacej

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,

-- dostarczenie materiatow,

--posmarowanie lepiszczem krealei urzzdzer obcych i krawznikow,

-- rozlozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- -reczne rozlaenie mieszanki w miejscach niedgstych dla

rozktadarki --obgjcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

--przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacjitechnigz

b) dla warstwycieralnej

-posmarowanie gacym bitumem krawdzi nawierzchni, kragznikow i urzadzer obcych -
mechaniczne rozi@nie warstwami dostarczonej na miejsce wbudowargazanki ze wgpnym jej
zag:szczeniem uggdzeniami wibracyjnymi rozkladarki

-reczne roztaenie mieszanki w miejscach dla rozktadarki

-mechaniczne zggzczenie nawierzchni zeaznym ubiciem mieszanki przy krawnikach i
urzadzeniach obcych

-Obciccie krawedzi

14 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymegagolne” pkt 6.

1.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywat zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom tawy w planie z uwzeglinieniem w szeroki dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku. Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta podggewinien wynosi co najmniej
0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

1.3. Wykonanie taw



Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

1.3.1. Lawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykonsgje bez szalowania, przy gruntach
sypkich naley stosowa szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje Wi szalowaniu. Beton
rozscielony w szalowaniu lub bezgrednio w korycie powinien iywyrownywany warstwami.
Betonowanie taw naky wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czyriema
stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewova.

1.4. Ustawienie kraveznikéw betonowych

1.4.1. Zasady ustawiania krawznikbw

Swiatto (odlegt@é¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, aw
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm
lub zwigkszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kraeznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

1.4.1. Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikoOw na tawie betonowej wykonujecsia podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o gréh@ do 5 cm po zagzczeniu.
1.4.2. Wypetnianie spoin
Spoiny krawgznikdw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny nalg wypenic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku
1:2. Zalewanie spoin kraveznikbw zaprawg cementowo-piaskowy

stosuje si wytacznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowej.
Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawalery oczyci¢ i zmy¢ wody. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury kragniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpanach
zalanych zapragvnalery zalewa co 50 m bitumiczamag zalewows nad szczelip dylatacyjm

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa Jedngsikmiarovs jest m (metr) ustawionego krasmnika betonowego.
Jednosti obmiarowy jest m3 (metr szeienny) dla taw betonowych

3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogélne zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagidne” pkt 7
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

3.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-- wykonanie koryta pod tagy

-- wykonanie tawy,

-- wykonanie podsypki.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena wykonania 1 m rowka pod krgmik obejmuje:
--wyznaczenie osi wykopu,

--reczne odspojenie gruntu z odrzuceniem na pobocze
-- wyréwnanie dna $cian wykopu



- -uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganegdilu

b) Cena wykonania 1 m3 tawy betonowej z betonu B-1d kraweznik lub sciek obejmuje
--przygotowanie i ustawienie deskowania dla tavwobetvych

--wykonanie tawy betonowej z betonu B-10

- -rozebranie deskowania

- -Piekgnacja taw betonowych przez polewanie wod

¢) Cena ustawienia 1 mb kraimika betonowego na tawie betonowej
--przygotowanie podsypki cementowo — piaskowejpigskowej z jej rogieleniem

- -rozicielenie podsypki piaskowej

- -ustawienie krawznika i wyregulowanie wg osi podanych punktow wysakowych
--wypetnienie spoin kragznikOw zapraw z jej przygotowaniem

--zasypanie zewirznej sciany kravgznika gruntem i

ubicie, -- przeprowadzenie badiapomiarow

15 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymegagolne” pkt 6.

1.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawg) naleey wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary
wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokei dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

1.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze& mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) zezwiru lub piasku, o grub@i warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(tawe)
wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

1.4. Ustawienie betonowych obrZs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe naly ustawid@ na wykonanym podim w miejscu i ze
swiattem (odlegtécig gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe].
Zewretrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie paowimprzekraczé& szerokéci 1 cm. Naley
wypeltnic je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgtgbokasc¢.

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagddne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagd@ne” pkt 7.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-- wykonane koryto,
-- wykonana podsypka.



4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
--dostarczenie materiatow,
--rozscielenie i ubicie podsypki piaskowej lub cementopvaskowej wraz z jej
przygotowaniem --ustawienie obeze
- -wyregulowanie obrzg wg podanych punktéw wysokciowych
--0czyszczenie i wypetnienie spoin piaskiem lubraap cementow wraz z jej przygotowaniem
--obsypanie zewtrznejsciany obrzea,
--wykonanie badai pomiarow

16 SCIEKI ULICZNE

SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST 00 ,\Wjan& ogélne” pkt 6.
1.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ linie kraweznika i & $cieku
zgodnie z dokumentacprojektows. Dla scieku umieszczonego puzy jezdniami 6 scieku stanowi
0$ wykopu pod taw.

1.3. Wykop pod tave

Wykop pod wspola tawe dlascieku i kraveznika naley wykona zgodnie z dokumentagj
PN-B06050 [1]. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnéjczsciej stosowasn tawa
pod sciek i krawgznik jest tawa z oporem. Dlgcieku umieszczonego guzy jezdniami oraZcieku
terenowego stosowana jest fawa zwykta. Wymiary vpgkpowinny odpowiadawymiarom tawy w
planie z uwzgldnieniem w szerokwi dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy z opure
Wskaznik zag:szczenia dna wykopu pod tavpowinien wynosi co najmniej 0,97, wg normalnej
metody Proctora.

1.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].

1.4.1. tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powingé bgodna z dokumentacj
projektowy. Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejzmaostosowatawy z betonu klasy
B-15 i klasy B-10. Wykonanie tawy betonowej podan&T 16 ,Krawezniki betonowe”.

1.5. Ustawienie kraveznikow
Ustawienie krawznikbw na tawie powinno hy wykonywane zgodnie z dokumentac)
projektowy oraz z postanowieniami wedtug pkt.16 ,Krgamiki betonowe”.

1.6. Wykonaniescieku z prefabrykatéw

Ustawienie prefabrykatéow na tawie powinno¢bwykonane na podsypce cementowo-
piaskowej o grubixi 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumegnpaiojektowej. Ustawianie
prefabrykatow powinno lly zgodne z projektowan niweley dna scieku. Spoiny elementow
prefabrykowanych nie powinny przekraézseerokdci 1 cm. Spoiny prefabrykatow uktadanych na
tawie zwirowej nalery wypetnic zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatéw uktadanyeh tawie
betonowej naley wypelnic zaprava cementowo-piaskogy przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny
przed zalaniem



nalezy oczysci¢ i zmy¢ wod. Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowdvesj i 0 spoinach
zalanych zaprawy powinny mi€ co 50 m spoiny wypetnione bitumiczrmas zalewows nad
szczelin dylatacyjy tawy betonowej. Jeeli do wykonaniasciekdw terenowych zastosowano
prefabrykaty typu ,korytkowego” wg KPED karta 01.0B3], to pohczenie prefabrykatu z jezdni
nalezy wypetnic bitumiczra mas, zalewowy. Od dolnej strony prefabrykatu, wykop natevypetnic
piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagddne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest m (metr) wykonanegieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

3. ODBIOR ROBOT

3.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagélne” pkt 7. Roboty uznajeesiza
wykonane zgodnie z dokumentagprojektowy, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-- wykop pod tawe,

-- wykonana fawa,

-- wykonana podsypka.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 itieku z prefabrykowanych elementow betonowych obggm

--prace pomiarowe i przygotowawcze, -

-dostarczenie materiatéw,

-- rozcielenie podsypki piaskowej lub cementowo -piaskomraz z jej przygotowaniem

--utozenie elementéwciekowych wedtugzadanych spadkow,

--wypetnienie spoin piaskiem, zaprawementow z jej przygotowaniem lub zalanie spoin bitumigzn
masg, zalewowy

--zasypanie zewgtrznejsciany prefabrykatu lub kraginika,

- -pielegnacjascieku o spoinach wypetnionych zaprasementow -

- przeprowadzenie pomiaréw i bada

17 SCIEKI Z KOSTKI KAMIENNEJ, KLINKIERU LUB KOSTKI BETO NOWEJ

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

1.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ linie kraweznika i & $cieku
zgodnie z dokumentagjprojektowy. Dla scieku umieszczonego puzy jezdniami (nawierzchniami)
0s$ scieku stanowi & koryta pod taw.



1.3. Wykonanie wykopu, tawy i ustawienie krawznikow

Wykonanie wykopu pod tayy tawy betonowej dlascieku przykrawznikowego i
miedzyjezdniowego oraz ustawienie krgimikdw na tawach powinno Byzgodne z dokumentagcj
projektowg oraz postanowieniami pkt.16 ,Krgwniki betonowe”.

1.4. Wykonaniescieku z kostki kamiennej, klinkieru lub kostki betonowej

Rodzaj i wymiary scieku powinny by zgodne 2z dokumentacj projektovy. Jeeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, tczégiej stosuje si scieki przykrawgznikowe i
miedzyjezdniowe z 2 kdOw kostki kamiennej nieregularnej lutedowej, obntonych w stosunku do
krawedzi nawierzchni o 1 do 2 cm., klinkieru drogowegb & kostki betonowej Na tawie betonowej
nalezy wykona podsypl cementowo-piaskoavo grubdci zgodnej z dokumentagjprojektowy Na
wykonanej podsypce nale utozy¢ sciek z kostki nieregularnej lub ¢gdowej, z zachowaniem
wymaganej w dokumentacji projektowej niweldsieku. Szerok& spoin medzy poszczegolnymi
kostkami nie powinna przekragza mm. ut@ong kostke nalezy ubi¢ przy pomocy ubijakéwecznych
lub mechanicznych. Kostkiggnicte naley wymieni na cate.
2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovg jest m (metr) wykonanegdcieku z kostki kamiennej, klinkieru
drogowego lub kostki betonowej.

3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymageagd@ne” pkt 7.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyeu

3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-- wykop pod taw,

-- wykonana fawa,

-- wykonana podsypka.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 stieku z kostki kamiennej, klinkieru lub kostki betawvej obejmuje:

-- prace pomiarowe i przygotowawcze,

--dostarczenie materiatléw,

- -rozécielenie podsypki piaskowej lub cementowo -piaskom@z z jej, przygotowaniem

- -utozenie kostki betonowej na wyprofilowanej podsypce

- -przyciecie kostki betonowej wedtug potrzeby

- -sprawdzenie spadku lub profilu podhego

- -dwukrotne ubicie ubijakiemecznym kostki betonowej utonej na podsypce piaskowej
lub jednokrotne na podsypce cementowo -piaskowaywrwymiag uszkodzonych cegiet

- -wyregulowanie i oczyszczenie spoin

- -wypetnienie spoin piaskiem lub zapraeementow z jej przygotowaniem oraz pignacja spoin
cement

--zasypanie zewtrznejsciany krawgznikw gruntem i

ubicie, --przeprowadzenie pomiaréw i bada



18 REMONT CZASTKOWYNAWIERZCHNI BITUMICZNYCH
1 WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

1.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodZgrawdopodobnych przyczyn ich powstania palestali
spos6b naprawy, korzystaj np. z tablicy 1. Przygotowanie uszkodzonego roéejéubytku,
wyboju lub obtamanych kraydzi nawierzchni) do naprawy naie wykona& bardzo starannie
przez:

--pionowe obgjcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kredei uszkodzenia na
gtcbokas¢ umaliwiajaca wyréwnanie jego dna, nadaj uszkodzeniu ksztatt prostej figury
geometrycznej np. prostaia,

--usungcie luznych okruchow nawierzchni,

--usungcie wody, doprowadzag uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,
--doktadne oczyszczenie dna i krdei uszkodzonego miejsca zzhych ziarn grysuzwiru,
piasku i pytu.

1.3. Uszczelnianie pojedynczychenieé nawierzchni

Pojedyncze ¢knigcie i otwarte spoiny robocze najeprzygotowa do wypetnienia i wypetdi

1.4. Naprawa wybojow i obtamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-
asfaltowymi ,na gorgco” lub ,na zimno”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchmaprawy (wg punktu 1.2), nale

spryska dno i boki naprawianego miejsca szybkorozpagkationows emulsp asfaltovg w ilosci
0,5 I/m2 -przy stosowaniu do naprawy mieszanek maine-asfaltowych ,na zimno”, Zaprzy
zastosowaniu mieszanek mineralnoasfaltowych ,nacgdr-zamiast spryskania bocznyétianek
naprawianego uszkodzenia alternatywniezmao przykle¢ samoprzylepne §my kauczukowo-
asfaltowe Mieszank mineralno-asfaltow nalezy roziazy¢ przy pomocy topat i listwowych
sciagaczek oraz listew profilowych.
W zadnym wypadku nie natg zrzuc& mieszanki zesrodka transportu bezpednio do
przygotowanego do naprawy miejsca, a ¢@Ee je rozgarnia Mieszanka powinna By
jednakowo spulchniona na catej powierzchni napragega miejsca i ulmna z pewnym
nadmiarem, by po jej zagzczeniu naprawiona powierzchnia byta réwna z paetenig
sgsiadupcych czsci nawierzchni. R#nice w poziomie naprawionego miejsca i istgie]
nawierzchni przeznaczonej do ruchu gdkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny ywicksze od
4 mm. Rozlgong mieszank naley zags$cic walcem lub zagszczarly ptytows. Przy naprawie
obtamanych kraedzi nawierzchni naley zapewné odpowiedni opor boczny dla zggzczanej
warstwy i dobre midzywarstwowe zwjzanie. Jeeli wybo] nasipit wokot pekniecia
poprzecznego lub podinego, to po jego naprawieniu naleniezwtocznie wyfrezowa nad
peknigciem w wykonanej tacie szczediro szerokéci 12 mm i gébokasci 25 mm, a nagpnie
wypenic jg zalewy asfaltovg

1.5.Uzupetnianie ubytkéw ziaren kruszywa i zaprawy na pwierzchni warstwy scieralnej
1.5.1. Uzupetnianie ubytkow ziaren kruszywa i zapnay na powierzchni warstwyscieralnej
mieszankami mineralno-emulsyjnymi typu ,slurry seal

Przy ubytkach ziarn kruszywa i zaprawy na mniejhzyewierzchniach jezdni (parj
10% powierzchni remontowanego odcinka drogiynaostosowakonfekcjonowane mieszanki
mineralno-
emulsyjne o dobranym uziarnieniu (od 0 do 1 mmQaib 2 mmlub od 0 do 4 mm) w zahesci
od gkbokasci tekstury warstwycieralnej. Im gtbsza jest tekstura, tym gkisze ziarna powinny
by¢ w zastosowanej mieszance mineralnoemulsyjnej. &Nepne podtae musi by bardzo czyste
i pozadane jest by byto nieco wilgotne, ale zaadnym przypadku nie me by mokre. Suche
podiaze przyspiesza wrzanie mieszanki. Dla uzyskania lepszego paaiia z istnigjicym
poditazem naley powierzchng starej warstwy asfaltowej spryskamulsy w ilosci od 0,2 do 0,3
kg/m2 lub wetrzé szczotkami w podtae rozcigiczone wod (w stosunku 1:1) konfekcjonowan
mieszank mineralno-emulsyjy w ilosci od 0,8 do 1,0 kg/m2. Aby utrzydazas wysychania i
wigzania zaprawy w racjonalnych granicach (od 1 do®g naley pracowa tylko przy suchej i
goracej pogodzie (temperatura pogdo powyej 100C), a zapragvnanost tylko w cienkich



warstwach (do 3 kg/m2 w jednej warstwie, przy peiiz wbudowania wkszej ilcgci nalezy to
zrobic w dwoch warstwach po 3 kg/m2). Druga warstwazendy¢ wbudowana dopiero po
wyschniciu pierwszej warstwy. Konfekcjonowanmieszank mineralno-emulsyjp nalery
wylewat ze szczelnych pojemnikéw i rozprowadzgprzy pomocy gumowych listew
przesuwanych ¢cznie po powierzchni lub teprzy pomocy ¢cznie przesuwanych wdzen
rozktadajcych (skrzynie bez dna z gumowymi listwagniagajacymi). Wykonane uszczelnienie
(uzupenienie zaprawy) me by oddane do ruchu dopiero po catkowitym wysebii mieszanki
w roztozone] warstwie. W zaleosci od temperatury i wilgotri@i powietrza celowe jest
ograniczenie mdkasci ruchu do 40 km/h w ggu 1 do 3 dni.

1.5.2. Uzupetnianie ubytkédw zaprawy na powierzchni warstwys$cieralnej mieszankami
mineralno-asfaltowymi do wypetnienia

Mieszanki do wypelniania porow, sktadajsk z drobnoziarrmtego piasku, wypetiacza i
asfaltu uptynnionego z&odkiem adhezyjnym, magwnikaé w czyste pory w warstwigcieralnej
i nieco rozpuszcza(zmigkczat) asfalt w powierzchniowej warstwie nawierzchni,t8le zapewnia
to mocne pajczenie mieszanki z podtem. Mieszanki naley stosowa przy suchej pogodzie i
temperaturze powietrza powgj 50C. Podlee musi mié oczyszczone pory i Iy suche.
Mieszank nanosi s bardzo cienkwarstwy (od 0,8 do 1,3 kg/m2) i bardzo energiczét@ga sé
ja listwami. Bezwzgldnie naléy unika wypetniania wybojow ¢ mieszank, gdyz w tych
miejscach proces odparowywania rozpuszczalnikatigwviaardzo dtugo i powodowat obr@inie
stabilngci warstwy w takim miejscu.
Po okoto 10 do 20 minutach od rozémia mieszanki naky roGwnomiernie posygaja czystym
piaskiem tamanym od 1 do 2 mm lub grysemod 2 dond wmilosci od 3 do 5 kg/m2. Po tym
zabiegu ména odda nawierzchni do ruchu.

1.5.3. Uzupetnianie ubytkdw ziarn, kruszyw i lepiszcza ngpowierzchni warstwy scieralnej
technikg sprysku lepiszczem i posypania grysem
Technologia uzupetniania ubytkow ziarn, kruszywlepiszcza jest analogiczna jak
przy
pojedynczym powierzchniowym utrwaleniu i warunki isgne w tej ST powinny Ry
przestrzegane. Technologia ta nie dotyczy drogedgkaii ruchu od KR3 do KR6.
W zaleznasci od ilosci miejsc z ubytkami i wielkéei ubytkéw naley stosowa odpowiedni spret
do ich naprawy. Przy wkszych powierzchniach uszkodzonych nglestosowa remonter
wykonujacy przy jednym przégiu maszyny, sprysk lepiszczem (katiomoamulsp asfaltovy),
posypanie grysem granulowanym i ¥agcie go w lepiszcze. Przy mniejszych powierzchniach
uszkodzonych nahy zastosowa specjalny remonter natryskoy pod cénieniem jednoczmie
kruszywo z modyfikowas kationowg emulsy asfaltows. Remonter ten unitiwia oczyszczenie
naprawianego miejsca sponym powietrzem, a nggnie poprzezet sam dysz natryskiwana
jest warstewka modyfikowanej emulsji asfaltowej. sijpnie przy uyciu tej samej dyszy
natryskuje si pod cknieniem naprawiane miejsce kruszywem otoczonym yezy) emulsi W
koncowej fazie nalgy zastosowa natrysk naprawianego miejsca kruszywem frakcjizodo 4
mm. W zalenosci od tekstury naprawianej nawierzchni mglezastosowé& odpowiednie
uziarnienie grysu (od 2 do 4 mm lub od 4 do 6,3 nB®zpdrednio po tak wyremontowanym
miejscu mae odbywa si¢ ruch samochodowy.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiaru robét jest t (tona) naprawionej, uszczelaj powierzchni nawierzchni; gdla
uszczelnionych sgxan poprzecznych i podinych jednostk obmiaru jest m (metr).

3. ODBIOR ROBOT

3.1. Ogélne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jéli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyan

3.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu podlega:



--przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchrgi¢oie krawedzi, oczyszczenie dna i
krawedzi, usungcie wody),

--ew. spryskanie dna i bokéw emulsj

asfaltows, --ew. przyklejenie tan

kauczukowo-asfaltowych,

--ew. poszerzenie gkan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie isasmie sgkan,
usuntcie sladéw i plam olejowych oraz zagruntowadaanek spkan gruntownikiem.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 t remontuagstkowego nawierzchni z ew. uszczelnieniergksp obejmuije:
--prace pomiarowe i roboty

przygotowawcze, --oznakowanie robat,

--wycigcie uszkodzonych miejsc nawierzchni z nadaniemreggych

ksztaltdw --oczyszczenie uszkodzonych miejsc usignn rumoszu na

pryzimg

--ogrzanie bitumu i skropienie naprawianego miejsca

--rozcielenie mieszanki mineralno -bitumicznej w jediudj w dwoch warstwach w zateosci od
gtebokaéci uszkodzé

--zag:szczenie poszczegodlnych warstwaaonej mieszanki

--skropienie bitumem powierzchni gérnej warstwyasypanie

kruszywem --wywo6z odpadoéw,

--pomiary i badania

18 PRZESTAWIANIE KRAW EZNIKOW

1. WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST ,Wymigagolne” pkt 6.

1.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robot powinien dyggodny z dokumentagjprojektows i ST. W przypadku
braku wystarczapych danych mina korzystéd z ustalé@ podanych w niniejszej specyfikacii.
Podstawowe czynrioi przy wykonywaniu robot obejmaj

1. 1. roboty przygotowawcze,

2. 2. wykonanie remontu castkowego (przestawienia) krawznikow, lub obrzezy

3. 3. roboty wykonczeniowe.

1.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsn
Inzyniera:
-- ustalt lokalizacg robat,
-- ew. ustak dane niezédne do szczegb6towego wytyczenia robot oraz usklet@nych
wysokasciowych,
-- ew. usugn¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragpdzé itd.,
-- ustalic materiaty niezbdne do wykonania robét naprawczych,
-- okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.
1.4. Przestawienie krawznikow lub obrzezy
trawnikowych 1.4.1. Zasady przestawiania krawznikow
lub obrzezy
Podstawowe czynioi przy przestawianiu kraginikow i obrzey obejmug:
-- odkopanie zewgtrznej sciany kraveznikow lub obrzea z ewentualnym rozebraniem chodnika
oraz z odrzuceniem ziemi poza sgrefbot,
-- wyjecie kraweznikdw lub obrzey i odlozenie poza strefrobét,
-- oczyszczenie kragznikOw lub obrzey z resztek ziemi wzgtinie z zaprawy cementowej,
-- ew. naprawa uszkodzonych faw pod keamikami,



-- uzupetnienie i wyrdéwnanie podsypki piaskowej lubmeatowo-piaskowej, wraz z jej
przygotowaniem,

-- ustawienie krawznikow lub obrzey

-- wypetnienie spoin,

-- zasypanie ziemizewretrznej strony krawznikéw lub obrzey wraz z ubiciem ziemi,

-- roboty kaicowe i poradkujgce, jak: ew. piglgnacja spoin kragznika, utazenie rozebranego
chodnika, wyréwnanie pobocza itp.

1.4.2. Roboty rozbiérkowe

Zakres remontu kraggnika lub obrzea powinien dotyczy calego obszaru uszkodzonych
elementéw oraz e#ci do niego przylegagych. Przy wyznaczaniu zakresu remontu hale
uwzgkdni¢ potrzeby prowadzenia ruchu pieszego, zwlaszcliaygmagana jest rozbidrka i
chodnika, przylegafa do krawznika lub obrzea Powierzchnri przeznaczopn do wykonania
remontu akceptuje #ynier. Odkopanie zewitrznejsciany kraveznikow lub obrzey i ich wyjecie
mozna przeprowadzirecznie przy pomocy prostych nadzi pomocniczych jak: topat, szpadli,
oskardow, digéw stalowych itp. Krawzniki i obrzeza otrzymane z rozbiérki, nadap s¢ do
ponownego wbudowania, naje dokladnie oczici¢, posortowa i sktadowa w miejscach nie
kolidujacych z wykonywaniem robét. Po useciu kraweznikbéw i obrzey sprawdza si stan
podsypki i taw podkragznikowych. Stwardniat stag podsypl cementowo-piaskogvusuwa si
catkowicie. Natomiast starpodsypk piaskows, w zalenaosci od jej stanu, albo pozostawia,si
albo usuwa sizanieczyszczangorm jej warstve.

1.4.3. Ewentualna naprawa taw podkrawznikowych

W przypadku uszkodzenia taw, najezbad& przyczyny uszkodzenia i usainje w sposob
wiasciwy dla rodzaju konstrukcji i materiatu. W przypadtaw zwirowych, ttuczniowych lub
betonowych ich uszkodzenia vma uzupetni@ materiatami w sposob ustalony w pkt 16 dla taw
nowych. Przy doranym prowadzeniu naprawy tawy i, po akceptacii kyniera, wyréwna ja
chudym betonem o zawast np. od 160 do 180 kg cementu na 1 m3 betonu.

1.4.4. Podsypka pod krawznik lub obrzeze.

Podsyplk piaskows pod kraveznik lub obrzee naley, albo:

-- spulchné w przypadku pozostawienia jej przy rozbiorce, albo

-- uzupelné piaskiem, w przypadku usuigia zanieczyszczonej gérnej warstwy starej podsygki
nastpnie ubé. Podsypk cementowo-piaskosy po jej przygotowaniu, natg rozscieli¢ na tawie.

1.4.5. Ustawienie krawznika lub obrzeza

Do remontu naley uzyé¢, w najwikszym zakresie, kragniki lub obrzea otrzymane z
rozbiorki, nadajce s¢ do ponownego wbudowania. Kresmiki i obrzeza uszkodzone lub
zniszczone naly zashpié nowym uzupetnionym materialenSwiatto (odlegt@é gornej
powierzchni krawznika od jezdni) powinno ydostosowane do warunkéw sprzed rozbidrki.
Zewretrzna sciana krawznika, od strony chodnika, powinna doyo ustawieniu kragznika
obsypana miejscowym gruntem przepuszczalnym lukk@en, zwirem wzgkdnie ttuczniem,
starannie ubitym. Wykorzystanie innego miejscowagantu do zasypki wymaga akceptaciji
Inzyniera.

1.4.6. Wypetnienie spoin

Spoiny kraweznikdw nie powinny przekraczaszerokdéci 1 cm. Spoiny naly wypeinic
materiatem podobnym do materiatiaytego przed remontem, npwirem, piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoyv Zalewanie spoin zaprawcementowo-piaskoyv(1:2) stosuje giw zasadzie
do kraweznikdéw ustawionych na tawie betonowej. Spoiny kgamikdw przed zalaniem zapraw
nalezy oczyci¢ i zmy¢ wodg. Krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o
spoinach zalanych zaprawowinny mi€ spoirg zalary asfaltova mag zalewow jesli znajduje
sie ona nad istnigra szczelim dylatacyjm fawy. Piebgnacg spoin wypetnionych zaprajnalery
wykona przez polewanie ich wad
Zasady wypetnienia spoin powinny odpowiada/maganiom pkt.16



19 REGULACJA PIONOWA LUB WYMIANA
USZKODZONEJ STUDZIENKI KANALIZACYJNEJ

1. WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymegagdlne” pkt 6.

1.2. Uszkodzenia zapadetych studzienek, podlegajce naprawie

Uszkodzenie studzienek gdzen podziemnych wyspuje, gdy rénica poziomow porgadzy:
-- kratkg wpustu ulicznego a g&grpowierzchrm warstwyscieralnej nawierzchni wynosi powsj
1,5cm,

-- whkazem studzienki a gégrpowierzchrm nawierzchni wynosi powgj 1 cm.

- -brak kratkisciekowej

1.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej studzienki, obejmuije:

1.1. roboty przygotowawcze

-- rozpoznanie uszkodzenia,

-- wyznaczenie powierzchni podlegeg¢j naprawie,

2.2. wykonanie naprawy

-- napraw¢ uszkodzonej studzienki,

-- utozenie nowej
nawierzchni. 1.3. Roboty
przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
-- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
-- okresleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,
-- wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
-- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdeenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy rpeavobejmowé caty obszar uszkodzonej
nawierzchni wokot zapadgtej studzienki. Powierzchni tej nale nad@ ksztalt prostoitne;
figury geometrycznej. Powierzclyprzeznaczando wykonania naprawy akceptujexymier.
1.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidujeadzej, to wykonanie
przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studziemidd warunkiem zaakceptowania przez
Inzyniera, obejmuje:
1.1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratkiciekowej, nasady z wlewem bocznym)
urzadzenia podziemnego,
2.2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét sandd:
-- reczne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarsk ew. dggami stalowymi itp. -w
przypadku nawierzchni typu kostkowego),
- - mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu mityatnego, np. nawierzchni asfaltowej,
betonowej) -z pionowym wyetiem kravedzi uszkodzenia pjt tarczows i rozebraniem
konstrukcji jezdni przy pomocy miotéw pneumatyczmydrgoéw stalowych itp.,
3.3. rozebranie uszkodzonej gornegsci studzienki (np. agci zeliwnych, piytzelbetowych pod
studzienly, kregdw podporowych itp.),
4.4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elemgmtawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik
lub miejsce sktadowania, z posortowaniem i zabezgieiem materiatu przydatnego do dalszych
robot, 5. 5. szczego6towe rozpoznanie przyczyn wizboia i podjcie kaacowej decyzji o
sposobie naprawy i wykorzystaniu istggjch materiatow,
6.6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki iysgzzenie gornej eci studzienki (np. nasady
wpustu, komina wtazowego) z ew. uzupetnieniem ufytk
7.7. w przypadku niewielkiego zapagcia -poziomowanie gornej exi komina wtazowego,
nasady wpustu itp. przyzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkukodzer
wigkszych - wykonanie deskowania oraz aénie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co
najmniej B20, wedtug wymiaréw dostosowanych do epdaiszkodzenia i poziomu powierzchni
(jezdni, chodnika, pasa dziekgo itp.), a take rozebranie deskowania,
8.8. osadzenie przykrycia studzienki lub kragkiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub
nowych materiatbw oraz ew. wyréwnaniem zamaeementow. W przypadku znacznych
zapadng¢ studzienki, wynikajcych z uszkodze (zniszczé) korpusu studzienki, kanatdw,



przykanalikow, elementow dennych, wymycia gruntp. itsposob naprawy nake okresli¢
indywidualnie i wykona jag wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej
1.6. Utazenie nowej nawierzchni

Nowg nawierzchng, wokot naprawionej studzienki, nalewykona w sposob identyczny
ze stanem przed przebudpw
Do nawierzchni naley uzy¢, w najwikszym zakresie, materiat otrzymany z rozbidrki, ajacy
sie do ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany matepiawinien by jak najbardziej
zblizony do materiatu starego. Zmiany konstrukcji jezdmgy by¢ dokonane pod warunkiem
akceptacji lmyniera.
Przy wykonywaniu podbudowy nale zwracd szczegdla uwag: na poprawne jej zggzczenie
wokot komina i kotnierza studzienki. Przy nawieraclasfaltowej, powierzchnie styku @zi
zeliwnych lub metalowych powinny Bypokryte asfaltem.
W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istnigej, poszczegdlne wykonywane podbudowy i
warstwyscieralne mog odpowiadéd wymaganiom okrdonym w ST
W przypadku konieczrioi wymiany krawznika, naprawiony kragznik powinien odpowiada
wymaganiom pkt.16

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.
2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienkit)(s

3. ODBIOR ROBOT

3.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 7.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

-- roboty rozbiérkowe,

-- naprawa studzienki.

Odbidr tych robot powinien kdyzgodny z wymaganiami pktu 7 OST ,Wymagania ogélne”
oraz niniejszej ST.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena wykonania regulacji pionowej studzienki

obejmuje: --oznakowanie robot,

- -zdjecie kratkisciekowej lub innego przykrycia

- -rozebranie uszkodzonej gérneg&a studzienki

- -odkucie uszkodzonej nawierzchni i podbudowy wak@hdzenia

- -zebranie i odrzucenie gruzu na pobocze (chodnik)

- -wykonanie deskowania

- -utozenie i zagszczenie betonu

- -rozebranie deskowania

- -sadzenie kratkisciekowej lub innego przykrycia na zaprawie cememjowraz z jej
przygotowaniem

--odwiezienie nieprzydatnych materialtdw rozbiérkaly na
sktadowisko, --przeprowadzenie pomiarow i higda

-- Uwaga:- Naktady rzeczowe nie obejmugmontu nawierzchni przy
studzience. b) cena zamontowania nowe kiflkekowej na studzience
obejmuje -oznakowanie robat,

-dostarczenie nowej kratki wraz z zamontowaniem



20 CZYSZCZENIE URZADZEN
ODWADNIAJ ACYCH ]
(PRZEPUSTY, KANALIZACJA DESZCZOWA, SCIEKI)

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymigagolne” pkt 6.

1.2. OczyszczenigciekOw przykraweznikowych

Oczyszczenigciekow przykrawznikowych mana wykona:
a)a) rcznie, przy uayciu drobnego spetu, jak: grace stalowe, topaty, szczotki, miotty,
urzadzenia do odspojenia stwardniatych zanieczysgcze
b) b) mechanicznie, za pompcszczotek rotacyjnych, zmywarko-zamiatarek itp.¢zznym
odspojeniem stwardniatych zanieczyszczie polewaniem wog przy stosowaniu szczotek
pracupcych ,nha sucho”. Zesciekdéw, oprécz zanieczyszazduznych, Wykonawca powinien
usurg¢ wszelkie inne zanieczyszczenia, jak np. wyrasgairawe, chwasty, pyt itp. Usurte
zanieczyszczenia nalezatadowd na dowoln&rodki transportowe i wywig na sktadowisko

1.3. Oczyszczenie kratek wpustowych i studzienek

Wykonawca oczici kratki wpustowe z wszelkich zanieczyszezgcznie, przy ayciu
tzw. sztyc i diut, a po oczyszczeniu i edj kratek dokona oczyszczenia studziebakkowych
az do spodu osadnikéw. Studzierkiekowe mog by¢ oczyszczanegcznie przy uayciu topat i
szufli do wychgania osadu z osadnikéw wpustow ulicznych lub pmyciu samochodow
specjalnych priniowo-sgcych, przystosowanych do czyszczenia kanalizadjiglednie przez
oczyszczanie strumieniem wody podniéniem przy réwnoczesnym przemywaniu kolektorow
kanalizacyjnych i przykanalikéw, ktorymi nagromadeoosady zostanprzeniesione poprzez
kanaty.
Studzienki rewizyjne zaleca ¢siczysci¢ tgcznie z kolektorami kanalizacyjnymi, metodami
podanymi w pkcie 1.5, z eweaznym odspojeniem stwardniatych zanieczysacze
Wydobyte zanieczyszczenia natdadowa do:
a)a) dowolnych srodkéw transportu, i zanieczyszczenia nie wydziedajnieprzyjemnych

zapachow,

b) b) pojemnikéw z hermetycznym wiekiem albo do sanoddw z przykrywaa skrzyna, jesli
nieczystdéci po
diugim okresie zalegania ghnijace lub cuchgce, i wywiex je na sktadowisko odpaddw.
1.4. Oczyszczenie kratek i wpustdciekowych mostowych

Oczyszczenie kratek i wpustovciekowych mostowych mma wykon& recznie za
pomog cienkich zaostrzonych nadzi w ksztalcie ptaskownika lub za pomowvody pod
cisnieniem, tak aby zapewnswobodny odptyw wody z jezdni mostu.
1.5. Oczyszczenie kolektoréw kanalizacyjnych i prianalikow

Wykonawca dokona oczyszczenia przewodéw kolektordmnalizacyjnych i
przykanalikbw za pomacprzeciagania przez przewody: linek ze szczptlb tlokiem, wiader
kanatowych, czyszczakéw talerzowych, spiral kangdw skecanych zerdzi, motopomp
przepuszczagych silny
strumier wody lub za pomagspecijalnych samochodéw z geizeniami sgco-ttoczcymi do
ci$nieniowego czyszczenia przewodow.
1.6. Oczyszczenie przepustéw pod drogami i zjazdami

Wiloty i wyloty przepustow pod drogami i zjazdamieig oczysci¢ z namutu,
roslinnosci, lisci lub innych zanieczyszc#estrudniagcych sptyw wody, ¢cznie, za pomec
topat, szpadli, siekier itp. D#00s¢ przewodow rurowych natg zapewnt przy wyciu sprztu
wymienionego w pkt 5.5. Zebrane zanieczyszczenwinpo by wywiezione dowolnym
srodkiem transportu na skladowisko odpadéw.
1.7. Udraznienie studni chtonnych

Udraznienie studni chtonnych natg wykona recznie lub mechanicznie przyyciu topat
lub tadowarek czerpakowych z zastosowanienyganiek, przez usugtie najwyszej warstwy z
piasku, zamulonej nagromadzonym osadem i namutemzasipienie jej novg warstwg z
grubego piasku (i ew. z wymianvarstwy péredniej i najnkszej, j&li zostaty zanieczyszczone
lub naruszone przy udkpieniu),



Wybrany osad lub zyty materiat filtracyjny nalgy wywiez¢ dowolnymsrodkiem
transportu na sktadowisko odpadow.

1.8. Oczyszczenie wylotowaszkéw podtuznych i poprzecznych

Oczyszczenie polega na odkryciu wylotéyezkéw przez wycink roslinnosci, darniny
lub innych zanieczyszcaegromadzonych przy wylotach. Przcgkach podtanych, naley
recznie oczyci¢ kratke wylotowg cienkimi zaostrzonymi nagdziami i wybra&, z wretrza
koncowego odcinka rurogju drenarskiego, nagromadzone zanieczyszczeniawpgkszej
ilosci usungtych zanieczyszczenalery je wywiez¢ dowolnymsrodkiem transportu na
sktadowisko.
1.9. Oczyszczenie zbiornikbw odparowuagcych

Oczyszczenie zbiornikéw odparowaych polega na wykonaniu negtijacych
robot: --usungciu z powierzchni dna zbiornika poragtagj ralinnosci,
--zebraniu namutu z powierzchni dna zbiornika,
--zebraniu z powierzchni dna zbiornika wszelkichyich zanieczyszcaejak smieci, liscie itp.
Powyzsze roboty mogby¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu tadowarek, koparek
lub spycharek. Zebrane zanieczyszczeniazgalgwiezé dowolnymsrodkiem transportu na
sktadowisko odpaddw.

1.10. Sktadowiska odpadow
Wywozenie zanieczyszcaenalery dokonywa na sktadowiska odpadow, zlokalizowane
na:
--wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich)
--skltadowiskach wiasnych, wdzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymzegar
wiasciwe wtadze ochronygrodowiska. Sposob i miejsce wywozu zanieczyszqzewinny by
okreslone w SST i zaakceptowane przezyimiera.
Jeli Inzynier zezwoli na czasowe krétkotrwate sktadowarieieczyszcziew poblizu
oczyszczonych ugdlzer odwadniagcych, to miejsce sktadowania nafevybrat w taki sposob,
aby splywy deszczowe nie mogly przemiesgczamieczyszczez powrotem do miejsc, z ktorych
je pobrano lub wprowadzanieczystéci do wdd gruntowych i powierzchniowych.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagéne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg oczyszczenia poszczegoélnychadzer odwadniajcych jest dla
oczyszczenia:

a) sciekow przykrawznikowych -m (metr),

b) kratek wpustowych, studzienek rewizyjnychsaiekowych -szt. (sztuka) oczyszczonej
kratki i studzienki,

c) kolektorow kanalizacyjnych i przykanalikbéw -m (met

d) przepustédw -m (metr),

e) studni chtonnych -szt. (sztuka),

f) wylotow gczkdw -szt. (sztuka),

g) zbiornika odparowdgego -m2 (metr kwadratowy).

3. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 7.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jéli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyan

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej (1 m, 1 szt.)
obejmuje: --oznakowanie robot,
--dostave i prae sprztu do robdét,



--oczyszczenie odpowiedniego gadzenia
odwadniagcego, --zebranie i wyw0z zanieczysatze
--odtransportowanie spyti z placu budowy,
--kontrok i pomiary.



